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1 Wstep
1.1

1.2

Przeznaczenie generatora EDA-3

Generator EDA-3 stanowi zasadniczy element poktadowych
urzadzen samoczynnego systemu hamowania pociggow typu
jednopunktowego o czestotliwosci pracy 1000Hz.
Przeznaczony jest do zasilania elektromagnesu lokomotywowego i
za jego pomocg wykrywania torowego obwodu rezonansowego,
nastepnie informowania za pomocg lampki i buczka o wykryciu
(przejechaniu nad) torowego obwodu rezonansowego, a w razie
braku reakcji maszynisty generator powinien spowodowac
wdrozenie hamowania awaryjnego.

Dodatkowo generator EDA-3 moze, przy innych potgczeniach
zewnetrznych, spetniac¢ rowniez funkcje czuwaka aktywnego, tzn.
moze sprawdza¢ (za pomocg lampki, buczka), co okreslony
odcinek czasu czujnos¢ maszynisty, a w razie braku reakciji
maszynisty spowodowac¢ wdrozenie hamowania.

Zakres stosowania

EDA-3 instaluje sie na pojazdach szynowych o napedzie
elektrycznym, spalinowym Ilub parowym. Zasilany jest, w
zaleznosci od wykonania, napieciem pokladowym pojazdu
szynowego zawierajgcym sie w granicach od 24V do 110V
napiecia statego.

EDA-3 petnigcy funkcje generatora systemu SHP wspotpracuje z
jednym lub dwoma elektromagnesami lokomotywowymi typu ELM-
2, moze rowniez wspotpracowac z drugim EDA-3 petnigcym
funkcje czuwaka aktywnego Ilub z poprzednim wykonaniem
czuwaka aktywnego typu EDC-1.

EDA-3 petnigcy funkcje czuwaka aktywnego moze wspodtpracowacé
z drugim EDA-3 petnigcym funkcje generatora SHP lub z
poprzednimi wykonaniami generatora typu EDA-1 lub EDA-2.

DTR M62Ko 0159-2
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2 Odmiany wyrobu

2.1

2.2

/\

Oznaczanie wyrobow

Urzadzenie EDA-3 wyréznik literowo-cyfrowy, zgodny =z
nomenklaturg producenta, sktadajacy sie z trzech liter i czterech
cyfr. Trzy litery i pierwsza cyfra okre$lajg grupe urzadzeh o
podobnym zastosowaniu. Nastepna cyfra okresla odmiane
zalezng od napiecia zasilania, na ktoére urzadzenie zostato
zaprojektowane i wykonane.

Ostatnie dwie cyfry okre$lajg wykonanie konstrukcyjne.
Urzadzenia réznigce sie tylko wykonaniem powinny by¢ zamienne.

Odmiany

Generator EDA-3 produkowany jest w odmianach zaleznych od
napiecia poktadowego pojazdu szynowego, na ktorym jest
montowany. Odmiany EDA-3 i zabudowanego w nim zespotu
elektronicznego MER-129801 podano w tablicy 1.

Tablica 1
L Napiecie poktadowe Odmiana Odmiana zespotu
p. )
[V] generatora elektronicznego
1 24 EDA-3100 MER-129801/1
2 48 EDA-3200 MER-129801/2
3 72 EDA-3300 MER-129801/3
4 110 EDA-3400 MER-129801/4

Na pojezdzie szynowym mozna tylko montowaé odmiany
EDA-3 z zespotami MER-129801 2zgodne z napieciem
pokladowym pojazdu szynowego.

strona 6
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3 Dane techniczne

3.1

Ogolne dane techniczne

3.1.1 Zasilanie

EDA-3 w zaleznosci od odmiany moze byC zasilany napieciem
statym (DC) o wartosci zgodnej z tablicg 1 i o tolerancji +30%.
Urzadzenie jest odporne na skokowe zmiany napiecia zasilania w
przedziale dopuszczalnych zmian napiecia zasilania.

Pobdr mocy czesci elektronicznej EDA-3 nie powinien przekraczac
8VA. Nie uwzgledniono poboréw mocy przez urzadzenia
sterowane z EDA-3 takie jak: lampka sygnalizacyjna, buczek i
elektrozawor.

3.1.2 Ciezar i wymiary gabarytowe

Masa EDA-3 nie przekracza 6,2kg, a wymiary gabarytowe
urzadzenia pokazane sa na rysunku 1.

3.1.3 Wytrzymatosé¢ i rezystancja izolacji

Izolacja pomiedzy wyprowadzeniami EDA-3 i korpusem obudowy
wytrzymuje bez przebicia i przeskokéw napiecie probiercze 1000V
o czestotliwosci 50Hz przez 1 minute, natomiast rezystancja
izolacji pomiedzy wyprowadzeniami EDA-3 i korpusem obudowy
wynosi, co najmniej 5S0MQ.

3.1.4 Odpornosé na wytadowania atmosferyczne

Urzadzenie jest odporne, wedtug kryterium oceny A, na serie
szybkich zaktécen impulsowych 5/50ns (typu burst) o
biegunowosci dodatniej i ujemnej i o amplitudzie 2kV zgodnej z
wymaganiami normy PN-EN 50121-3-2: 2002, oraz jest odporne,
wedtug kryterium oceny B, na zaktécenia umownymi impulsami
zakiécajacymi duzej energii oznaczonymi symbolem 1,2/50us
(typu surge) wedtug normy o amplitudzie 1,8kV zgodnie z
wymaganiami normy PN-EN 50155: 2002. To znaczy, ze nie
dopuszcza sie samoczynnego odblokowania zablokowanego
generatora podczas narazania impulsami duzej energii, natomiast
dopuszcza sie zablokowanie generatora podczas narazania
impulsami duzej energii.

DTR M62Ko 0159-2
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pesa>

3.2

3.1.5 Bezpieczenstwo urzadzenia

Urzadzenie EDA-3 zostato zaprojektowane i przebadane zgodnie
z wymaganiami normy PN-EN 50155: 2002 dotyczace;j
wyposazenia elektronicznego stosowanego w taborze.

Struktura wewnetrzna EDA-3 jest dwukanatowa, a wspétdziatanie
pomiedzy kanatami zaprojektowano w ten sposob, ze jakakolwiek
nieprawidtowos¢ w potaczeniach zewnetrznych lub samym
urzadzeniu pocigga za sobg przejscie do stanu bezpiecznego,
czyli wdrozenie procedury hamowania.

3.1.6 Czas zycia urzadzenia

Czas zycia urzadzenia EDA-3 szacuje sie na 20 lat, natomiast
Sredni czas miedzy awariami (MTBF) szacuje sie na 100.000
godzin.

3.1.7 Wycofanie z eksploatacji i ztomowanie

Urzadzenie EDA-3 nie zawiera materiatdbw szkodliwych dla
Srodowiska. Po zakonczeniu eksploatacji urzgdzenia elementy
metalowe, zwtaszcza obudowy, nalezy ztomowaé natomiast
pozostate elementy mozna sktadowac na wysypiskach materiatow
nietoksycznych.

Warunki pracy

3.2.1 Warunki temperaturowe

Generator EDA-3 prawidtowo pracuje w nastepujgcych warunkach
temperaturowych:

- zakres temperatur pracy -30°C do +70°C,

— maksymalna wilgotnos¢ wzgledna 90% do 95% dla temp.
ponizej +40°C,

— szokowe zmiany temperatury od —30°C do +30°C w ciggu
0,5h.

3.2.2 Warunki mechaniczne
Generator EDA-3 jest przystosowany do zabudowy na pionowej
Scianie w pojezdzie szynowym i prawidtowo pracuje w obecnosci

nastepujagcych narazen mechanicznych:

— udary mechaniczne 30m/s? w kazdym z 3 kierunkow,
— wibracje sinusoidalne 5 do 150Hz, przyspieszenie 30m/s?.

strona 8
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3.3

3.2.3 Warunki elektryczne

Generator EDA-3 jest przystosowany do spetnienia nastepujacych
wymagan elektrycznych:

— zmiany napiecia zasilania 1,3Un — 0,7Un,

— wytrzymato$¢ elektryczna izolacji 1000V 50Hz,

— opornosc elektryczna izolacji powyzej 50MQ,

— odpornosc¢ na serie szybkich elektrycznych stanow
przejsciowych
(typu burst) 2kV (impuls)

— odpornos¢ na wytadowania elektryczne o duzej energii 1,8kV
(impuls 1,2/50p).

Parametry funkcjonalne EDA-3

3.3.1 Czestotliwos¢ generatora

EDA-3 petnigcy funkcje generatora systemu SHP-1 zasila
przytaczone elektromagnesy lokomotywowe typu ELM-2 sygnatem
przemiennym o czestotliwosci 1000Hz +2Hz.

3.3.2 Napiecie przemienne generatora

Wartos¢ skuteczna napiecia 1000Hz zasilajgcego elektromagnes
lokomotywowy powinna wynosi¢ 3,4V 5% przy rezystancji
dynamicznej elektromagnesu lokomotywowego Rd=2,85 kQ + 2,9
kQ.

Przy wiekszych, lecz dopuszczalnych rozrzutach rezystancji
dynamicznej elektromagnesu lokomotywowego napiecie mierzone
na jego zaciskach powinno zawiera¢ sie w granicach od 2,9V do
3,56V.

3.3.3 Czutos¢ generatora

Czutoscig generatora nazywamy wielko$¢ obnizenia sie wartosci
napiecia zasilajgcego elektromagnes lokomotywowy, ktora jest
wykrywana przez generator. Czuto$¢ generatora wynosi od 43%
do 47% znamionowej wartosci napiecia zasilania elektromagnesu,
przy rezystancji dynamicznej elektromagnesu lokomotywowego
Rd=2,85 kQ+2,9 kQ.

Przy wiekszych, lecz dopuszczalnych rozrzutach rezystancji
dynamicznej elektromagnesu lokomotywowego czutos¢
generatora powinna zawiera¢ sie w granicach od 40% do 60%.

DTR M62Ko 0159-2
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3.3.4 Czas opdznienia wlgczenia buczka

Czas opdznienia wigczenia buczka liczony od momentu zapalenia
sie lampki sygnalizacyjnej i mierzony na wyjsciu 19 sterujgcym
sygnatem akustycznym wynosi 2,5 +0,2s. Czas ten jest wazny dla
EDA-3 pracujacego jako generator systemu SHP-1 oraz dla EDA-
3 pracujgcego jako czuwak aktywny.

3.3.5 Czas opdznienia wytaczenia elektrozaworu

Czas opOznienia wytgczenia elektrozaworu liczony od momentu
zapalenia sie lampki sygnalizacyjnej i mierzony na wyjsciu 12
sterujgcym elektrozaworem wynosi 4,5 £0,2s.

Czas ten jest wazny dla EDA-3 pracujgcego jako generator
systemu SHP-1 oraz dla EDA-3 pracujgcego jako czuwak
aktywny.

3.3.6 Czas blokowania generatora

Czas blokowania generatora (rozumiany jako czas obnizenia sie
napiecia na elektromagnesie lokomotywowym ponizej progu
czutosci) jest wiekszy lub rowny 4ms.

3.3.7 Czas gotowosci generatora do odblokowania

Czas gotowosci generatora do odblokowania po zwarciu a
nastepnie rozwarciu styku przycisku czujnoéci jest mniejszy lub
réwny 300ms.

3.3.8 Czas cyklu wzbudzania dla funkcji czuwaka

Czas cyklu wzbudzania dla funkcji czuwaka liczony od momentu
rozwarcia zestyku szybkosciomierza do pierwszego btysku lampki
sygnalizacyjnej wynosi 60s +2s.

3.3.9 Czestotliwosé migania lampki sygnalizacyjnej

Po zablokowaniu EDA-3 pracujgcego jako generator systemu
SHP-1 lampka sygnalizacyjna Swieci swiattem ciggtym natomiast
wigczenie ostrzegania przez EDA-3 pracujgcy jako czuwak
aktywny sygnalizowane jest miganiem lampki sygnalizacyjnej. Dla
tej funkcji lampka miga z czestotliwoscig 2,5Hz +0,3Hz.

3.3.10 Odpornosc¢ na zakleszczenie przycisku
czujnosci

strona 10
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Zwarcie styku przycisku czujnosci, zarowno dla EDA-3
pracujgcego jako generator systemu SHP-1 jak i dla EDA-3
pracujacego jako czuwak aktywny, dtuzsze niz 1s £0,2s powoduje
miganie lampki sygnalizacyjnej z czestotliwoscig 2,5Hz +0,3Hz i
wdrozenie procedury hamowania.

3.3.11 Pobor pradu

Pobdr pradu przez czesé elektroniczng EDA-3 (bez podtgczonej
lampki, buczka i elektrozaworu) nie powinien przekracza¢ wartosci
podanych w tablicy 2.

Tablica 2
Lp. | Wykonanie | Nap.znamionowe | Maksymalny pobér pradu [mA] przy:
Uzn Uzn — 30% Uzn Uzn + 30%
1 | EDA-3100 24V DC 350 250 190
2 | EDA-3200 48V DC 180 125 95
3 | EDA-3300 72V DC 120 85 65
4 | EDA-3400 110V DC 80 55 45

DTR M62Ko 0159-2 strona 11
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4 Budowa i dziatanie wyrobu

4.1

Budowa

Skrzynka EDA-3 pokazana na rysunku 1 przystosowana jest do
montazu na pionowej Scianie pojazdu szynowego czterema
wkretami lub srubami. Rozstaw otworéw do mocowania wynosi

360mm x 160mm. Srednica otworéw do mocowania wynosi
8,7mm.

™ max 206 " max 113 »
> 20042 :‘ o g2 42 >
BOMBARDIER [‘ A & )
1
_\ EDA-3100
\ ZASILANIE 24V
2
_\ i\#
8 2
i T
3 WYEAGZNIK O
AWARYINY
\ oM OFF
- 3 u
R
= sk e e i

Rysunek 1:

1. Skrzynia generatora,

2. Plombowana pokrywka zamka skrzyni,

3. Plombowany awaryjny wytgcznik zasilania,
4. Sruba M8 na potencjale obudowy EDA-3,
5. Diawiki kablowe.

Do kazdego urzadzenia EDA-3 dotgczany jest klucz do zamka
skrzyni oraz protokot kontroli technicznej i instrukcja montazu i
uruchamiania.

Wewnatrz skrzyni urzgdzenia EDA-3 zamontowany jest zespot
elektroniczny MER-129801, ktory realizuje wszystkie funkcje
urzadzenia, zarowno generatora systemu SHP-1 jak i czuwaka
aktywnego. Zespot ten pokazany jest na rysunku 2.
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4.2

max 171 max 43

2WUS MEL—12080

max 213
&
f—
fiani]

Feesseny przen: W

Rysunek 2

Zespot elektroniczny MER-129801 taczy sie z listwg zaciskowg
EDA-3 za pomocg 2 ztacz Z1 i Z2. Ztacza te sg zabezpieczone
konstrukcyjnie przed podifgczeniem zespotu MER-129801 o
wykonaniu niezgodnym z wykonaniem EDA-3.

Na listwie zaciskowej EDA-3 znajduje sie dodatkowo bezpiecznik
gtdbwny urzadzenia oraz wytacznik awaryjny urzadzenia, a zacisKki
do podtgczenia napiecia poktadowego zabezpieczone sg
warystorem.

Dziatanie

4.2.1 Zasada dziatania

Na rysunku 3 przedstawiono schemat blokowy wyjasniajacy
zasade dziatania urzadzenia EDA-3, ktére moze petni¢ funkcje
generatora dla jednopunktowego systemu hamowania pociggow
SHP-1 lub czuwaka aktywnego do okresowej kontroli czujnosci
maszynisty.

DTR M62Ko 0159-2
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U1

H zasilacz H EZ Hﬁ

Uz

ELM2
prawy

'?P'?P

ELMZ | | 1 - -
lewy

Rysunek 3

Jak uwidoczniono na rysunku 3 struktura urzadzenia jest
dwukanatowa. Dwa kanaty tworzg mikrokontrolery uP A i uP B
potaczone ze sobg. Mikrokontroler uP A generuje sygnat o
czestotliwosci 1000Hz (czestotliwos¢ pracy sytemu SHP), sygnat
ten przekazywany jest do mikrokontrolera uP B oraz do dwoch
wzmacniaczy selektywnych 1 o ustawianej odpowiednio
impedancji wyjsciowej. Do wyjs¢ wzmacniaczy selektywnych 1
przytaczone sg bezposrednio czujniki ELM2 prawy i ELM2 lewy,
dodatkowo do wyjscia kazdego ze wzmacniaczy selektywnych 1
przytaczone sg po dwa detektory napiecia 2. Detektory te
potaczone sg z mikrokontrolerami w ten sposéb, ze kazdy z
mikrokontroleréw ma informacje o napieciu na obydwu czujnikach.
Mikrokontrolery uP A i uP B wysylaja naprzemiennie sygnat
sterujacy od przetwornicy symetrycznej 3, ktéra zasila zestaw
przekaznikowy 4. Zestyk czynny zestawu przekaznikowego 4
podaje przez filtr F napiecie na elektrozawor EV.

Kazdy =z mikrokontrolerbw wysyta po jednym sygnale
przemiennym do modutu kontroli zestykéw 9, sygnaty te po
przejsciu przez filtry F i grupe zestykow 10 pojazdu szynowego
wracajg przez filtry F i modut 9 do obydwu mikrokontroleréw.
Zestyki A i B sg zestykami nastawnika kierunku jazdy, natomiast
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zestyk C jest zestykiem szybkosciomierza. Jezeli zestyk A jest
zwarty to wybrany (aktywny) jest czujnik ELM2 prawy, jezeli zestyk
B jest zwarty to wybrany (aktywny) jest czujnik ELM2 lewy. Jezeli
zestyki A i B sg jednoczes$nie rozwarte (nastawnik kierunku jazdy
w potozeniu 0) to obydwa czujniki sg aktywne. Jezeli zestyki A i B
sq jednoczes$nie zwarte (sytuacja niedopuszczalna) to EDA-3
wdraza procedure hamowania awaryjnego.

Jezeli zestyk C (zestyk szybkosciomierza) jest zwarty to opcja
czuwaka aktywnego (okresowego sprawdzania czujnosci
maszynisty jest wytgczona), natomiast jezeli zestyk C jest rozwarty
to opcja czuwaka aktywnego jest wigczona.

W przypadku wykrycia przez detektory 2 obnizenia sie napiecia
ponizej okreslonego progu, na wybranym zestykami A lub B
czujniku, mikrokontrolery wysytajg do uktadu 5 sygnat wiaczenia
lampki sygnalizacyjnej L. Uktad 5 zbudowany jest w ten sposob,
ze tylko jeden sygnat sterujacy wystarczy do wigczenia lampki
sygnalizacyjnej L.

Jezeli po wigczeniu lampki sygnalizacyjnej L maszynista w czasie
krotszym od podanego w punkcie 3.3.4 nacisnie przycisk
czujnosci PC, nastepuje powrdt urzadzenia do stanu
zasadniczego. Jezeli maszynista w tym czasie nie nacisnie
przycisku czujnosci PC, mikrokontrolery wysytajg do uktadu 6
sygnat wiaczenia buczka G. Uktad 6 zbudowany jest w ten
sposob, ze tylko jeden sygnat sterujgcy wystarczy do wiaczenia
buczka G.

Jezeli po wigczeniu buczka G maszynista w czasie krotszym od 2s
nacisnie przycisk czujnosci PC, nastepuje powrét urzadzenia do
stanu zasadniczego. Jezeli maszynista w tym czasie nie nacisnie
przycisku czujnosci PC, mikrokontrolery przestajg wysyta¢ do
przetwornicy 3 sygnaty sterujgce, przestaje by¢ zasilany modut
przekaznikbw 4 i zanika napiecie na elektrozaworze EV.
Nastepuje nagte hamowanie pociggu. Ukfad przetwornicy 3
zbudowany jest w ten sposéb, ze brak tylko jednego sygnatu
sterujgcego wystarcza do wytgczenia napiecia zasilajgcego modut
4.

Po 1 minucie od rozwarcia zestyku C, aktywacja funkcji czuwaka,
mikrokontrolery wysytajg do uktadu 5 sygnat witgczenia lampki
sygnalizacyjnej L. Lampka ta zaczyna miga¢ z czestotliwo$cig
okoto 2,5Hz.

Jezeli po wiaczeniu migania lampki sygnalizacyjnej L
sprawdzajgcej czujnos¢, maszynista w czasie krotszym od
podanego w punkcie 3.3.4 naci$nie przycisk czujnosci PC,
nastepuje powrot urzadzenia do stanu zasadniczego. Jezeli
maszynista w tym czasie nie naci$nie przycisku czujnosci PC,
mikrokontrolery wysytajg do uktadu 6 sygnat wiaczenia buczka G.
Jezeli po wtaczeniu buczka G maszynista w przeciggu 2s nacisnie
przycisk czujnosci PC, nastepuje powr6t urzadzenia do stanu
zasadniczego. Jezeli maszynista w tym czasie nie nacisnie
przycisku czujnosci PC, mikrokontrolery przestajg wysyta¢ do
przetwornicy 3 sygnaty sterujgce, przestaje by¢ zasilany modut

DTR M62Ko 0159-2
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przekaznikbw 4 i zanika napiecie na elektrozaworze EV.
Nastepuje nagte hamowanie pociggu.

Wcisniecie przycisku czujnosci PC powoduje podanie napiecia
poktadowego pojazdu szynowego przez filtr F na modut 7 oraz
modut 8. Modut 7 przetwarza sygnat z przycisku czujnosci na
sygnaty logiczne do obydwu mikrokontroleréw, natomiast modut 8
jest sterowanym 2z mikrokontrolerow kluczem elektronicznym
wykorzystywanym w przypadku gdy dwa urzadzenia, generator
SHP i czuwak aktywny, wykorzystujg jeden przycisk czujnosci.
Gdy urzadzenie EDA-3 pokazane na rysunku 3 jest w stanie
zasadniczym to klucz 8 jest zwarty i sygnat z przycisku czujnosci
PC przechodzi do drugiego urzadzenia. Gdy EDA-3 wymaga
sygnatu z przycisku czujnosci PC to klucz 8 jest rozwarty,
wcisniecie przycisku czujnosci PC przywraca urzadzenie do stanu
zasadniczego i powoduje zwarcie klucza 8, ponowne wcisniecie
przycisku czujnosci PC powoduje przejscie sygnatu przez klucz 8
do drugiego urzadzenia.

Gdy urzadzenie EDA-3 jest wytgczone to klucz 8 jest zwarty.
Napiecie poktadowe pojazdu szynowego podawane jest do
urzadzenia poprzez filtr FZ i zasilacz, ktory dostarcza dwa
odizolowane galwanicznie od siebie napiecia stabilizowane U1 i
U2. Napiecie U1 zasila moduty 1 i 2 oraz uP A i uP B natomiast
napiecie U2 zasila modut 9.

4.2.2 Schematy montazowe

Typowa instalacja poktadowych urzadzen systemu SHP-1 i
czuwaka aktywnego pokazana jest na rysunku 4.

L REJESTRATOR L
Up 7 G G 7 | up
" MASTAWNIK NASTAWNIK 5
P sy | KIERUNKU KIERUNKU -~ +Jp
przycisk czujnosci | KABINY B KABINY A preyoisk czuposc
EDA-3 JAKO EDA-3 JAKO
GENERATOR CZUWAK / Up
SHP-1 AKTYWNY
| | EV
CZUJNIK LEWY CZUJNIK PRAWY

Rysunek 4

Pojazd szynowy, ktérego instalacja pokazana zostata na rys. 4
posiada dwie kabiny, a co za tym idzie dwa komplety lampek
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sygnalizacyjnych, buczkéw i przyciskbw czujnosci oraz dwa
czujniki typu ELM-2. Lampka sygnalizacyjna, buczek i przycisk
czujnosci mogg by¢ aktywne tylko w jednej kabinie. Wybor kabiny
dokonuje sie przetgcznikiem kabin lub nastawnikiem kierunku
jazdy. Wybodr aktywnego czujnika typu ELM-2 dokonuje sie
nastawnikiem kierunku jazdy.

Dla pojazdow szynowych z jedng kabing, jednym czujnikiem lub
bez czuwaka aktywnego schemat blokowy pokazany na rysunku 4
odpowiednio sie upraszcza.

Schemat montazowy urzgdzenia EDA-3 dostarczanego przez
producenta pokazano na rysunku 5. Urzadzenie to poprzez
odpowiednie potgczenia zewnetrzne mozna przystosowaé do
petnienia funkcji generatora systemu SHP-1 Iub czuwaka
aktywnego.

PE, 3
P 31

30
———C0

00 0 293
28

- - - 27":
26
25

———o—ao—o®a

T CESD

P
r

MER-129801
= R} L B th B = B D= R B B = @

;

EDA-3

Rysunek 5

Schemat potagczen urzadzenia EDA-3 przystosowanego do pracy
jako generator SHP-1 przedstawiono na rysunku 6. Jezeli na
pojezdzie szynowym jest tylko jeden czujnik, np. prawy to do
zaciskdbw 28 — 29 urzadzenia nalezy przytaczy¢ rezystor o
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wartosci 2,87kQ2 do 2,9kQ i mocy minimalnej 0,5W (dostarczany
wraz z urzadzeniem), a zaciski 26 i 27 zewrzec.

79 P 32
a P 31
7 30
oG o 1
29 i F |:| Czujnik prawy A
6 00— Y
5 — o0 o008 1) [ Cauinik lewy B
27 =
4 0000 =
26 :'_,JP A T3
3 oD a0 BEF
= |2 25 TB 388
o L=
=] 1 24 LD
=]
™~ g 23
%5 L L .
4 22 Z zacisku 23 w czuwaku EDA-3
— ==l -
L 8 lub zacisku 15w EDC-1
= 7 21
LA
i 5 20
LE
5 19
18 G MNa zacisk 13 czuwaka EDA-3
o p—"C S S & lub zacisk 7 czuwaka EDC-1
3 g ) Dﬁ’D
5 W1 45 -Up !
1 2 EEE 152
14 +Up
Z1
13
D1 _12
+LUz na zarowki
>
g Bl g4
— "
o 7 - 3
o B O 2
i 5 ——— 1
—
1 OFF
EDA-3 jako generator SHP Lt oN
Rysunek 6

Linia pogrubiong zaznaczono dodatkowe potaczenia
pomiedzy zaciskami EDA-3.

Schemat potaczen urzadzenia EDA-3 przystosowanego do pracy
jako czuwak aktywny przedstawiono na rysunku 7. Rezystory R o
wartoéci 2,87k do 2,9kQ i mocy minimalnej 0,5W sg dostarczane
wraz z urzgdzeniem.
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72 PE 32 i
g8 E 31
7 R .
& R 29
5 28
o0
4 27
00— 00
3 26
o0
E 2 40—0—0530 Zeglyk'
1
g 1 40_0_02_‘1@_5.#9_3-"'0_‘ szybkosciomierza
o~ 23 Ma zacisk 22 w generatorze EDA-3
i -
E g 20 lub zacisk 111 w EDA-1 lub EDA-2 >
8 —O——0C—
uw 21
= 7 A
20 LA Przycisk czujnosei
-1
. 19 LB
4 S 18- G
: 3 ool EV
i 5 W1 _ 18 -Up
1 2 E%C 15;
14 tUp
21 L 8 E i
Z zacisku 18 generatora EDA-3
lub zacisku 314 EDA-1 lub 2
+Uz na zarowki
>
i
i
EDA-3 jako czuwak aktywny

Rysunek 7

Linia pogrubiong zaznaczono dodatkowe potaczenia
pomiedzy zaciskami EDA-3.

Jak uwidoczniono na rysunku 4 generator SHP-1 i czuwak
aktywny korzystajg z jednego przycisku czujnosci i sterujg jednym
elektrozaworem. Sposdb podigczenia przycisku czujnosci i
elektrozaworu do dwoch urzadzen EDA-3, z ktorych jeden pracuje
jako generator SHP-1, a drugi jako czuwak aktywny pokazano na
rysunku 8.
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Sygnat z przycisku czujnosci

22
22 23
(Generator =i} Czuwak
EDA-3 18 13 EDA-3
_ 18
EV / Elektrozawér
® -Up
Rysunek 8

EDA-3 pracujacy jako generator systemu SHP-1 moze
wspoétpracowa¢ z poprzednig wersjg czuwaka aktywnego,
uwidocznione to jest na rysunku 9, natomiast EDA-3 pracujacy
jako czuwak aktywny moze wspotpracowaé z poprzednimi
wersjami generatorow typu EDA-1 lub EDA-2, uwidocznione to
jest na rysunku 10.

Sygnat z przycisku czujnosc

22
Generator il

EDA-3 18

Czuwak
EDC-1

[
-

14
15
[
ria
EW / Elektrozawor
l -Up

Rysunek 9
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Sygnat z przycisku czujnosci

.

111 23

F Y

Generator Czuwak
EDA-1,2 314 13 EDA-3

|

18

EV / Elektrozawar
l -Up

4.2.3 Wspétpraca z czujnikami

Rysunek 10

EDA-3 petnigcy role generatora systemu SHP-1 wspétpracuje z
czujnikami typu ELM-2.

Czujniki te zwane potocznie elektromagnesami lokomotywowymi
powinny mie¢ na zaciskach ,0” i ,1” rezystancje dynamiczna,
zmierzong przy czestotliwosci 1000Hz, w przedziale od 2,8kQ2 do
3,0kQ. Sposdb pomiaru rezystancji dynamicznej elektromagnesu
lokomotywowego opisany jest w jego dokumentacji techniczno -
ruchowe;j.

W systemie SHP-1 stosowane sg dwa typy elektromagneséw
lokomotywowych. Pierwszy z nich ELM-2003 o wymiarach
pokazanych na rysunku 11 stosowany jest gtownie w
lokomotywach spalinowych i autobusach szynowych. Drugi to
ELM-2005 o wymiarach pokazanych na rysunku 12 stosowany jest
gtéwnie w lokomotywach elektrycznych.
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Rysunek 11
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Rysunek 12

ELM-2003 stosowane moga by¢ wowczas, gdy wysokos¢ dolnej
powierzchni elektromagnesu nad gtéwka szyny podczas jazdy
miesci sie w granicach 100/165mm ELM-2005 stosowane mogg
by¢ wéwczas, gdy wysokos¢ dolnej powierzchni elektromagnesu
nad gtowke szyny podczas jazdy miesci sie w granicach
100/250mm.

Doktadne  zalecenia  dotyczace zabudowy i montazu
elektromagneséw lokomotywowych na pojezdzie szynowym
znajduja sie w ich dokumentacjach techniczno — ruchowych.
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5 Montaz i uruchomienie

5.1

Montaz

Urzadzenie EDA-3 nalezy instalowa¢ na pionowej Scianie w
pojezdzie szynowym, jezeli to mozliwe w duzej odlegtosci od
urzadzen wytwarzajgcych silne pola elektromagnetyczne.
Wymiary gabarytowe i rozstaw otworéw mocujgcych urzadzenia
EDA-3 podano w punkcie 4.1.

Przed przystgpieniem do potgczen zewnetrznych nalezy w
zaleznosci od zastosowania EDA-3 Uzupetni¢ jego potgczenia
wewnetrzne zgodnie z rysunkiem 6 lub rysunkiem 7.

Jezeli istnieje koniecznos¢ zabudowy rezystorow R do symulaciji
czujnikéw to sg one dostarczane razem z urzadzeniem EDA-3.

W przypadku, gdy EDA-3 jako generator SHP pracuje tylko z
jednym elektromagnesem lokomotywowym nalezy aktywowac¢ na
state jeden kierunek, np. A - zwierajgc zaciski 25 — 26 i
podtgczajgc odpowiadajgcy czujnik, w tym przypadku prawy, a w
miejsce drugiego czujnika nalezy podtaczy¢ rezystor R.

W przypadku, gdy EDA-3 realizuje funkcje czuwaka aktywnego
nalezy w miejsce obydwu czujnikow podtgczy¢ rezystory R.
Potaczenia zewnetrzne nalezy prowadzi¢ zgodnie z projektem
instalacji kablowej pojazdu szynowego, a przewody do EDA-3
wprowadzacé przez dtawnice kablowe, ktére przystosowane sg do
zadtawiania kabli o Srednicy od 5 do 10mm.

Podczas taczenia czujnikdw typu ELM-2 z urzadzeniem EDA-3
nalezy przestrzegac nastepujgcych zalecen:

1. Czujnik prawy jest aktywny, gdy jest aktywna kabina A
(przetacznik kabin zwarty do A), czujnik lewy jest aktywny, gdy jest
aktywna kabina B (przetacznik kabin zwarty do B). Gdy
przetgcznik kabin jest w potozeniu neutralnym aktywne sg obydwa
czujniki. Gdy przetgcznik kabin jest rownoczesnie zwarty do A i B
to generator wigcza procedure hamowania.

2. Pofgczenie kazdego elektromagnesu lokomotywowego typu
ELM-2 z generatorem EDA-3 nalezy wykonac jednym odcinkiem
dwuzytowego kabla w ekranie o przekroju Zzyt minimum 0,5mm?.
Ekran kabla nalezy tagczy¢ z potencjatem obudowy generatora. W
puszce kablowej ELM-2 ekran nie powinien by¢ podtgczony.
Przewody kabla nalezy taczy¢ do zaciskow ,0° i 17
elektromagnesu.

Zaciski sprezynowe firmy WAGO listwy zaciskowej LZ urzadzenia
EDA-3 przystosowane sg do montazu przewoddéw o przekroju do
2,5mm2. Zacisk ,PE” w kolorze zo6tto-zielonym nalezy potaczy¢ z
pudtem pojazdu szynowego.
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5.2

W wiekszo$ci instalacji lokomotywowych stosuje sie osobne
lampki sygnalizacyjne dla generatora systemu SHP-1 i dla
czuwaka aktywnego. W tym przypadku do rejestratora
wyprowadza sie tylko sygnaty z lampek potgczonych z
urzadzeniem petnigcym funkcje generatora systemu SHP-1.

Uruchomienie

Uruchomienie urzadzen EDA-3 na pojezdzie szynowym powinni
prowadzi¢ monterzy przeszkoleni do pracy z urzadzeniami
systemu SHP.

Po zakonczeniu montazu instalacji pojazdowej zgodnie z
urzadzeniami EDA-3 mozna przystgpi¢ do uruchomienia.
Uruchomienie EDA-3 petnigcego funkcje generatora systemu SHP
nalezy przeprowadzi¢ w sposob nastepujacy:

1. Wigczy¢ zasilanie EDA-3 (bezpiecznikiem w instalaciji
pokfadowej pojazdu szynowego).

2. Wylacznik awaryjny zasilania na ptycie czotowej EDA-3 ustawic
w pozycji ,ON”.

3. Przetgcznikiem kabin lub nastawnikiem kierunku jazdy wybraé
aktywng kabine.

4. Powinna zapali¢ sie lampka sygnalizacyjna w aktywnej kabinie i
powinny pojawiC sie napiecia przemienne na zaciskach 0 — 1
elektromagneséw lokomotywowych, o czestotliwosci i napieciach
zgodnych z punktami 3.3.1 i 3.3.2. Elektrozawor nie powinien byc¢
zasilany. W tym stanie generator oczekuje na aktywacje.

5. Generator aktywujemy weciskajagc na czas krotszy niz 1s
przycisk czujnosci.

6. Po aktywacji generatora powinna zgasng¢ lampka
sygnalizacyjna w aktywnej kabinie i powinno pojawi¢ sie napiecie
zasilajace elektrozawor (jezeli czuwak aktywny nie jest jeszcze
uruchomiony to powinno pojawi¢ sie napiecie poktadowe na
zacisku 12 generatora).

Po wykonaniu powyzszych czynnosci generator EDA-3 systemu
SHP jest gotowy do sprawdzenia. Podczas uruchamiania nalezy
zwraca¢ uwage, aby elektromagnesy Iokomotywowe nie
znajdowaty sie nad elektromagnesami torowymi.

W przypadku, gdy EDA-3 pracuje jako czuwak aktywny nalezy
przeprowadzi¢ uruchomienie w sposéb nastepujacy:

1. Wigczy¢ zasilanie EDA-3 (bezpiecznikiem w instalaciji
pokfadowej pojazdu szynowego).
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5.3

2. Wytgcznik awaryjny zasilania na ptycie czotowej EDA-3 ustawi¢
w pozycji ,ON”.

3. Przetacznikiem kabin lub nastawnikiem kierunku jazdy wybraé
aktywng kabine.

4. Powinna zapali¢ sie lampka sygnalizacyjna w aktywnej kabinie.
Elektrozawor nie powinien by¢ zasilany. W tym stanie czuwak
oczekuje na wzbudzenie.

5. Czuwak wzbudzamy wciskajgc na czas krotszy niz 1s przycisk
Czujnosci.

6. Po wzbudzeniu czuwaka powinna zgasng¢ lampka
sygnalizacyjna w aktywnej kabinie i powinno pojawi¢ sie napiecie
zasilajgce elektrozawor.

Po wykonaniu powyzszych czynnosci EDA-3 pracujgcy jako
czuwak aktywny jest gotowy do sprawdzenia.

Odbiér techniczny

5.3.1 Sprawdzenie generatora EDA-3 w systemie
SHP-1

Sprawdzenie dziatania uruchomionego generatora EDA-3 w

systemie SHP-1 nalezy podzielic na dwa etapy: sprawdzenie

stacjonarne i sprawdzenie dynamiczne.

Sprawdzenie stacjonarne polega na:

1. Sprawdzeniu czestotliwosci i napiecia na elektromagnesach
torowych na zgodnos¢ z wymaganiami punktow 3.3.1 i 3.3.2. Do
sprawdzenia nalezy uzy¢ czestosciomierza i woltomierza napiecia
przemiennego. Jezeli czestotliwos¢ jest niezgodna z wymaganiami
nalezy zespét elektroniczny generatora wymienic. Jezeli napiecie
na elektromagnesie torowym jest niezgodne z wymaganiami
nalezy sprawdzi¢ czy jest to wina elektromagnesu
lokomotywowego czy generatora, np. przez zamiane
elektromagneséw lub  podtgczenie rezystora. Niesprawne
urzgdzenie nalezy wymienic.

2. Sprawdzeniu okablowania zestykow nastawnika kierunku jazdy
(przetacznika kabin).

Sprawdzenie polega na blokowaniu generatora przez krotkotrwate
zwieranie wyprowadzen do czujnikow (elektromagnesdéw ELM-2) i
sprawdzaniu, ktore czujniki i urzadzenia takie jak Lampka, Buczek
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i Przycisk czujnosci sg aktywne w zaleznos$ci od pofozenia
nastawnika kierunku jazdy (przetgcznika kabin).

3. Sprawdzeniu odpornosci na zakleszczenie przycisku czujnosci.
W celu sprawdzenia nalezy wcisng¢ i przytrzymacC przycisk
czujnosci, po okoto 1 sekundzie powinna zaczg¢ migac z
czestotliwoscia okoto 2,5Hz lampka sygnalizacyjna, po
nastepnych 3 sekundach powinien wigczy¢ sie buczek, a po
kolejnych 2 sekundach zanikng¢ napiecie zasilajgce elektrozawor.
Puszczenie przycisku czujnosci przerywa tg sekwencje.

4. Sprawdzeniu dziatania Wytgcznika awaryjnego EDA-3. W celu
sprawdzenia nalezy Wytacznik Awaryjny ustawi¢ w potozeniu
OFF. Powinno zanikng¢ napiecie na czujnikach, a elektrozawor
powinien pozostac¢ przyciggniety. Ponownie Wytacznik Awaryjny
ustawi¢ w potozeniu ON. Powinno zanikng¢é napiecie na
elektrozaworze, powinno pojawiC sie napiecie na czujnikach i
powinna zapali¢ sie lampka sygnalizacyjna w aktywnej kabinie. Po
aktywacji generatora przyciskiem czujnosci jest on ponownie
gotowy do pracy.

Zmierzone podczas sprawdzania statycznego czestotliwosc,
napiecia i czasy nalezy zapisa¢ w protokole pomiarowym z
uruchomienia.

Sprawdzenie dynamiczne

Sprawdzenie dynamiczne generatora EDA-3 pracujgcego na
pojezdzie szynowym w systemie SHP-1 polega na okres$leniu czy
jego czuto$¢é dynamiczna miesci sie w granicach od 40% do 60%.
Generator o czutosci mniejszej od 40% nie gwarantuje pewnego
dziatania SHP przy jezdzie na szlaku nad elektromagnesami
torowymi, natomiast generator o czutosci wiekszej od 60%
powoduje tzw. mylne zadziatania SHP. Z w/w powodéw nie wolno
dopuszcza¢ do eksploatacji pojazdu szynowego o czutosci
mniejszej od 40% lub wiekszej od 60%.

Czutos¢ dynamiczng generatora SHP sprawdza sie podczas
przejazdu pojazdu szynowego nad dwoma kontrolnymi
elektromagnesami torowymi. Elektromagnesy te sg tak dobrane,
ze przejazd nad pierwszym z nich umozliwia sprawdzenie czy
czutos¢ generatora nie jest wieksza od 60% (sprawdzenie na
.,NIE”). Przejazd pojazdu szynowego nad drugim z nich umozliwia
sprawdzenie czy czuto$¢ generatora nie jest mniejsza od 40%
(sprawdzenie na ,TAK”).

Wynik sprawdzenia dynamicznego uznaje sie prawidtowy, jezeli
przejazd pojazdu szynowego nad:

— pierwszym elektromagnesem nie powoduje zadziatania SHP,
— drugim elektromagnesem powoduje zadziatanie SHP.
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Para kontrolnych elektromagnesow z prawej strony toru
przeznaczona jest do sprawdzania czujnika prawego i urzadzen
kabiny A, zas para kontrolnych elektromagneséw z lewej strony
toru przeznaczona jest do sprawdzania czujnika lewego i
urzadzen kabiny B.

Odlegto$¢ miedzy pierwszym i drugim elektromagnesem
kontrolnym nie powinna by¢ mniejsza niz 3m i nie wieksza niz 6m.
Elektromagnesy lezace po przeciwnych stronach toru nie mogq
by¢é montowane ,naprzeciw” siebie, lecz muszg by¢ przesuniete
wzgledem siebie 0 minimum 3m.

Stosowany jako pierwszy elektromagnes kontrolny — dtawik
stalowy symuluje oddziatywanie mas stalowych (np. mostu
stalowego, szyny zapasowej lub rozjazdu), ktére moga znalez¢ sie
w zasiegu oddziatywania na elektromagnes lokomotywowy.
Stosowany jako drugi elektromagnes kontrolny — elektromagnes
torowy ma sttumiong opornos¢ dynamiczng do poziomu 4,1kQ,
ktéra odpowiada najgorszej, ale jeszcze dopuszczalnej wartosci
dla elektromagneséw stosowanych na szlaku.

5.3.2 Sprawdzenie czuwaka aktywnego EDA-3

W celu sprawdzenia czuwaka aktywnego nalezy wykonac przerwe
w obwodzie miedzy zaciskami 23 — 24 na listwie zaciskowej EDA-
3, po okoto 60 sekundach powinna zacza¢ migac¢ z czestotliwoscig
okoto 2,5Hz lampka sygnalizacyjna, po nastepnych 3 sekundach
powinien wigczy¢ sie buczek, a po kolejnych 2 sekundach odpasc¢
elektrozawor.  Krotkotrwate  wcisniecie  przycisku  czujnosci
powoduje wzbudzenie czuwaka na nastepne 60 sekund.
Zmierzone podczas sprawdzania czasy nalezy =zapisa¢ w
protokole pomiarowym z uruchomienia.

Bezposrednio po wigczeniu sie migania lampki sygnalizacyjnej
spowodowanego przez czuwak aktywny nalezy przez krétkotrwate
zwarcie aktywnego czujnika zablokowa¢ generator SHP-1 i
sprawdzi¢ czy do odblokowania generatora niezbedne jest
dwukrotne wcisniecie przycisku czujnosci. Po wykonaniu tych
sprawdzen EDA-3 jako czuwak aktywny jest gotowy do pracy.
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6 Obstuga

6.1

6.2

Obstuga uruchomionego i sprawdzonego systemu SHP-1 i
czuwaka aktywnego sprowadza sie do obserwacji sygnalizatorow
(lampki i buczek) oraz obstugi przycisku czujnosci.

Obstuga systemu SHP-1

W systemie SHP-1 aktywny jest tylko elektromagnes
lokomotywowy zlokalizowany po prawej stronie patrzac w kierunku
jazdy. Aktywowanie elektromagnesu odbywa sie nastawnikiem
kierunku jazdy. Jezeli nastawnik kierunku jazdy jest w potozeniu
,0” to aktywne sg obydwa elektromagnesy lokomotywowe.
Przejazd aktywnego elektromagnesu lokomotywowego nad
zlokalizowanym przy torze elektromagnesem torowym systemu
SHP-1 powoduje zablokowanie sie generatora SHP-1 i zapalenie
sie lampki sygnalizacyjnej. Odblokowanie generatora i wygaszenie
lampki sygnalizacyjnej polega na wcisnieciu i zwolnieniu przycisku
Czujnosci.

Moment odblokowania generatora nastepuje w chwili zwolnienia
przycisku czujnosci.

Jezeli w czasie okoto 2,5 sekundy od zapalenia sie lampki
sygnalizacyjnej nie nastgpi wcisniecie i zwolnienie przycisku
czujnosci to wigcza sie sygnat buczka G. Jezeli w czasie okoto 2
sekund od wigczenia sie buczka nie nastgpi wcisniecie i
zwolnienie przycisku czujnosci to wtgcza hamowanie awaryjne.
Hamowania awaryjnego nie mozna przerwa¢ do czasu az cate
powietrze nie zejdzie z przewodu hamulcowego.

Obstuga czuwaka aktywnego

Czuwak aktywny wykorzystuje ten sam buczek, przycisk czujnosci
i elektrozawdr co system SHP-1. Zaleca sie natomiast, aby lampki
sygnalizacyjne dla czuwaka byty osobne.

Gdy pojazd szynowy stoi czuwak nie sprawdza czujnosci
maszynisty. Po przekroczeniu okreslonej minimalnej predkosci
rozwierajg sie zestyki szybkosciomierza i czuwak zaczyna
okresowo sprawdzac¢ czujno$¢ maszynisty. Okres sprawdzania
czujnosci maszynisty wynosi okoto 60s, a samo sprawdzenie
polega na wtgczeniu migania lampki sygnalizacyjnej czuwaka.
Ponowne wzbudzenie czuwaka na okres 60s i wytaczenie migania
lampki sygnalizacyjnej polega na wcisnieciu i zwolnieniu przycisku
CZUjnosCi.

Moment wzbudzenia czuwaka nastepuje w chwili zwolnienia
przycisku czujnosci.
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Jezeli w czasie okoto 2,5 sekundy od wigczenia sie migania
lampki sygnalizacyjnej nie nastgpi wcisniecie i zwolnienie
przycisku czujnosci to wiacza sie sygnat buczka G. Jezeli w czasie
okoto 2 sekund od wiaczenia sie buczka nie nastgpi wcisniecie i
zwolnienie przycisku czujnosci to wtgcza hamowanie awaryjne.
Hamowania awaryjnego nie mozna przerwac.

UWAGI

1. Jezeli po wigczeniu sie migania lampki sygnalizacyjnej czuwaka
nastgpi przejazd aktywnego elektromagnesu lokomotywowego
nad elektromagnesem torowym to pierwsze wcisniecie i
zwolnienie przycisku czujnosci wzbudza czuwak, a drugie
wcisniecie i zwolnienie przycisku czujnosci odblokowuje generator
systemu SHP-1.

2. Wcisniecie i zwolnienie przycisku czujnosci spowodowane
przejazdem nad elektromagnesem torowym powoduje réwniez
wzbudzenie czuwaka na okres 60s.

Postepowanie w sytuacjach awaryjnych

Dtuzsze niz 1s wcidniecie przycisku czujnosci traktowane jest jako
sytuacja awaryjna sygnalizowana wigczeniem sie migania lampki
sygnalizacyjnej, a nastepnie witgczeniem buczka i wylaczeniem
elektrozaworu. Usuniecie zwarcia usuwa sytuacje awaryjna.
Wszystkie pozostate sytuacje awaryjne w systemie SHP-1
powodujg zablokowanie generatora SHP, a w czuwaku aktywnym
wigczenie ostrzegania.

W przypadku tych sytuacji awaryjnych nalezy poprzez kilkukrotne
wcisniecie i zwolnienie przycisku czujnosci probowa¢ odblokowac
generator SHP-1 lub wzbudzi¢ czuwak.

Jezeli to nie przyniesie efektu, a btad jest w systemie SHP, to
nalezy wytgcznikiem awaryjnym w urzadzeniu EDA-3 petnigcym
role generatora systemu SHP wytaczy¢ system SHP-1. Jezeli btad
jest w czuwaku aktywnym to nalezy wytgcznikiem awaryjnym w
urzadzeniu EDA-3 petnigcym role czuwaka wytgczy¢ czuwak.
Wytaczenie generatora SHP lub czuwaka aktywnego, a nawet
obydwu naraz, umozliwia dalszg jazde pojazdu szynowego
(podawane jest napiecie na elektrozawor).

Po zerwaniu plomby i wytgczeniu wytgcznikiem awaryjnym
urzadzenia EDA-3 nie nalezy go ponownie witgcza¢ podczas
jazdy.

DTR M62Ko 0159-2
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7 Utrzymanie i naprawy

71

7.2

Przeglady okresowe

Utrzymanie urzadzeh EDA-3 polega na wykonywaniu przegladéw
okresowych. Przeglady powinny by¢ wykonywane nie rzadziej niz
raz w roku oraz podczas przegladu pojazdu szynowego i po
kazdej wiekszej naprawie.

W trakcie przegladu nalezy sprawdza¢ jakos¢ potgczen
elektrycznych oraz parametry techniczne jak podczas odbioru
technicznego.

Uwagi oraz zmierzone podczas przegladu okresowego parametry
techniczne nalezy zapisa¢ w protokole pomiarowym z przegladu.

Lokalizowanie i usuwanie uszkodzen

Pierwszym krokiem w lokalizacji usterek jest ustalenie czy usterka
wystagpita w urzadzeniu EDA-3, czy w potaczeniach zewnetrznych
lub urzadzeniach wspotpracujacych.

Do lokalizacji usterki konieczny jest schemat instalacji
lokomotywowej i schematy pokazane na rysunkach 6 i 7 niniejszej
dokumentacji.

Po ustaleniu, ze usterka jest w urzadzeniu EDA-3 nalezy
postepowacé w sposdb nastepujacy:

1. Sprawdzi¢ wzrokowo stan potaczen elektrycznych wewnatrz
EDA-3.

2. Sprawdzi¢ czy bezpiecznik na listwie zaciskowej EDA-3 jest
sprawny. Jezeli nie to nalezy go wymienié.

3. Sprawdzi¢ czy warystor na listwie zaciskowej EDA-3 jest
sprawny. Jezeli nie to wymienic

4. Sprawdzi¢ czy zgodnie migajg diody Swiecgce w zespole
elektronicznym. Jezeli nie to zespét MER-129801 nalezy
przekazac do naprawy.
5. Sprawdzi¢ czy wszystkie sygnaty wyjsciowe z EDA-3 sg zgodne
z danymi technicznymi.

Jezeli nie to zespot MER-129801 nalezy przekazac do naprawy.
Uzytkownik we witasnym zakresie moze w urzgadzeniu EDA-3
usung¢ usterki w potaczeniach elektrycznych oraz dokonac
wymiany bezpiecznika i warystora na listwie zaciskowej, a takze
dokona¢ wymiany catego zespotu elektronicznego.

Nie zezwala sie na naprawe uszkodzonych zespotow
elektronicznych samodzielnie przez uzytkownika. Uszkodzone
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7.3

/N

zespoly powinny byé naprawiane przez autoryzowany serwis
producenta.

Narzedzia i przyrzady pomiarowe

Do utrzymania i napraw EDA-3 potrzebne sg nastepujace
przyrzady pomiarowe i narzedzia:

. Multimetr cyfrowy,

. Czestosciomierz,

. Oscyloskop,

. Stoper,

. Komplet kluczy nasadkowych,

. Komplet srubokretow ptaskich (2 do 5mm),
. Plombownica.

NOoO O, WN -

Wymienione powyzej narzedzia i przyrzady pomiarowe nie
wchodzg w skiad wyrobu, ale moga by¢ przedmiotem
osobnego zamowienia.

DTR M62Ko 0159-2
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8 Gwarancja i serwis

8.1

8.2

Gwarancja

Producent gwarantuje poprawne dziatanie wyrobu w okresie 12
miesiecy od daty odbioru korncowego, jednak nie dtuzej niz 24
miesigce od daty sprzedazy.

Gwarancja nie sg objete:

1. Uszkodzenia spowodowane przez osoby nieupowaznione do
prac z urzadzeniem.

2. Uszkodzenia uktadow ochrony odgromowej (warystor na listwie
zaciskowej).

3. Uszkodzenia powstate podczas przechowywania, sktadowania
lub w wyniku samowolnych przerdbek i zmian konstrukcyjnych.

4. Czynnosci przewidziane w DTR zwigzane z utrzymaniem
biezgcym.

Serwis

Naprawy urzgadzen EDA-1 i zespotéw elektronicznych MER-
129801 powinny by¢ wykonywane wytgcznie u producenta lub w
autoryzowanym przez producenta punkcie napraw. Ponizej
podano sposob kontaktowania sie z serwisem producenta:

strona 32

DTR M62Ko 0159-2



%m E)_GQ Generator systemu SHP-1 EDA-3

9 Opakowanie, przechowywanie, transport

9.1 Opakowanie

Urzadzenia EDA-3 pakowane sg w indywidualne opakowania
kartonowe. Na opakowaniu sg naniesione w sposob trwaty i
wyrazny, co najmniej nastepujgce oznaczenia:

— nazwa lub znak wytwaorni,

— o0znaczenie wyrobu,

— numer fabryczny/rok produkciji.

Dodatkowo na opakowaniu powinny znajdowac sie nastepujace
— znaki manipulacyjne:

— napis OSTROZNIE lub rysunek ,kieliszka”,

— wskazanie goéry przez dwie strzatki,

— znak nakazu ochrony przed wilgocig ,parasol”

— wysokos$¢ sktadowania 3 warstwy.

9.2 Przechowywanie

Urzadzenia EDA-3 nalezy przechowywa¢ utozone w pozycji
poziomej, w pomieszczeniach zamknietych o wilgotnosci
wzglednej do 80%, temperaturze od 273K do 323K (od 0°C do
+50°C) i wolnych od oparéw zracych. Dopuszczalna wysoko$¢
sktadowania wynosi 3 warstwy.

9.3 Transport

Urzadzenia EDA-3 nalezy transportowa¢ utozone w pozyciji
poziomej dowolnymi srodkami lokomocji. Na czas transportu
urzadzenia powinny by¢é zabezpieczone przed opadami
atmosferycznymi, a takze powinny by¢ zabezpieczone przed
przesuwaniem sie i dostepem osob niepowotanych.

W przypadku transportu kolejowego, morskiego i lotniczego
wiekszej ilosci urzadzen zaleca sie umieszczaé je w zbiorczych
opakowaniach transportowych.
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10 Czesci zamienne i materialy

10.1

10.2

Czesci zamienne

Czesciami  zamiennymi  urzadzenia EDA-3 sg zespotly
elektroniczne MER-129801. Odmiany zespotu elektronicznego w
zaleznosci od odmiany urzadzenia podane sg w tablicy 1
niniejszej DTR. Wktadka bezpiecznikowa i warystor znajdujgce sie
na listwie zaciskowej nie sg traktowane jako czesci zamienne,
nalezy traktowac je jako materiaty eksploatacyjne.

Rezerwowe zespoty elektroniczne MER-129801 nie wchodzg w
sktad wyrobu, ale moga by¢ przedmiotem osobnego zamdwienia.

Materiaty eksploatacyjne

Okresowo podczas eksploatacji EDA-3 moze byC¢ konieczne
uzycie drutu plombowniczego i plomb do zamkniecia skrzyni oraz
wktadek bezpiecznikowych i warystorow w przypadku ich
uszkodzenia. Wartosci wktadek bezpiecznikowych i warystorow w
zaleznos$ci od odmiany EDA-3 wymienione sg w tablicy 3.

Tablica 3
Lp Odmiana generatora bez\[;\i/:::i(rjwli(sowa Warystor
1 EDA-3100 3,15A SIOV-S20K30
2 EDA-3200 1,6A SIOV-S20K60
3 EDA-3300 1A SIOV-S20K150
4 EDA-3400 1A SIOV-S20K150
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